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EinfUhrung zu der DLL fir die USB Experiment Interface Board K8055

Behandelt K8055D.DLL oder K8055D_C.DLL, Version 2.0.x und héher

Die K8055 Interface Board hat 5 digitale Eingangskanéle und 8 digitale Ausgangskanale. Zusatzlich
gibt es 2 analoge Eingénge, 2 analoge Spannungsausgange und 2 PWM (Pulse Width Modulation)-
Ausgange mit 8-Bit Auflosung. Die Anzahl der Ein-/Ausgange kénnen Sie noch vergréRern, indem Sie
(bis maximal 4) Karten an die USB-Stecker des Computers anschlieRen. Jeder Karte wird eine eigene
Identifikationsnummer mittels 2 Steckbriicken, SK 5 und SK6, zugewiesen (siehe Tabelle 1 unten fir
die Nummerierung).

Alle Kommunikationsprogramme sind in einer Dynamic Link Library (DLL) K8055D.DLL gespeichert.

Dieses Dokument beschreibt alle Arbeitsweisen und Funktionen der DLL, die fir lhre
Applikationsprogramme verfugbar sind. Mithilfe dieser Arbeitsweisen und Funktionen, die durch die
DLL exportiert werden, kdnnen Sie maf3geschneiderte Windows-Applikationen (98SE, 2000, Me, XP)
in Delphi, Visual Basic, C++ Builder oder jedem anderen 32-Bit Windows-Hilfsprogramm flr
Applikationen, das DLL unterstitzt, schreiben.

Visual C++ Benutzer werden die speziellen K8055D_C.DLL und K8055D_C.LIB Dateien, einbezogen
im VC++ Projekt, brauchen.

Alle unterstitzten Funktionen und Verfahren von K8055D.DLL und K8055D_C.DLL sind dieselben.
Der einzige Unterschied ist die 'Calling Convention' fur C++ Benutzer.

Eine vollstandige Ubersicht dieser Funktionen und Methoden, die durch K8055D.DLL exportiert
werden, kdnnen Sie weiter in diesem Dokument finden. Am Ende dieses Dokumentes gibt es eine
Liste von Programmbeispielen. Diese werden lhnen helfen, einen Einblick in die Art und Weise zu
gewinnen, auf die Sie Ihre eigenen Applikationen entwickeln kdnnen. Die Beispiele sind in Delphi,
Visual Basic und C++ Builder geschrieben. In der Ubersicht werden die Funktionen und die Methoden
der DDL erklart.

Bitte achten Sie darauf, dass die Beispiele in den Beschreibungen der Funktionen und Methoden fiir
Delphi geschrieben sind.

SK5 SK6 |CARD ADDRESS (ADRESSE DER KARTE)
EIN EIN 0
AUS EIN 1
EIN AUS 2
AUS AUS 3

TABELLE 1: Steckbricke SK5, SK6: Einstellungen

Anmerkung: Die Einstellungen mussen bestimmt werden, bevor das USB-Kabel an die K8055-Karte
angeschlossen ist oder der PC angeschaltet wird.

*VM110 ist die montierte Version von K8055.
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Description of the DLL

Ubersicht der Arbeitsweisen und Funktionen der K8055D.DLL

Allgemeine Arbeitsweisen

QpenDevi ce( Car dAddr ess) Offnet den Kommunikationslink zu dem K8055-Gerét

Cl oseDevi ce

Allgemeine Arbeitsweisen
QpenDevi ce( Car dAddr ess)

Cl oseDevi ce

Analog in Digital konvertieren: Arbeitsweise
ReadAnal ogChannel ( Channel no)
ReadAl | Anal og( Dat al, Dat aZ2)

Digital in Analog konvertieren: Arbeitsweise
Qut put Anal ogChannel ( Channel , Dat a)

Qut put Al | Anal og( Dat al, Dat a2)
Cl ear Anal ogChannel ( Channel )

Cl ear Al | Anal og
Set Anal ogChannel ( Channel)

Set Al | Anal og

Digitaler Ausgang: Arbeitsweise
WiteA | D gital (Data)
Cl ear Di gi t al Channel ( Channel)
ClearAl | Digital
Set Di gi t al Channel ( Channel )
SetAll Digital

Digitaler Eingang: Arbeitsweise

und Funktionen
ReadDi gi t al Channel ( Channel )
ReadAl | Di gi tal (Buffer)

Zahlerfunktionen und Arbeitsweise
Reset Count er ( Count er Nr)
ReadCount er ( Count er Nr)

Set Count er DebounceTi me (Count er Nr,

Schlieft den Link zu dem K8055-Gerat

Offnet den Kommunikationslink zu dem K8055-
Geréat
Schlief’t den Link zu dem K8055-Gerat

Liest den Status eines analogen Eingangskanals
Liest den Status der beiden analogen
Eingangskanale

Stellt den analogen Ausgangskanal nach den
Daten ein

Stellt die beiden Ausgangskanéle nach den Daten
ein

Stellt den analogen Ausgangskanal auf das
Minimum ein

Stellt alle Ausgangskanale auf das Minimum ein
Stellt den analogen Ausgangskanal auf das
Maximum ein

Stellt alle Ausgangskanale auf das Maximum ein

Stellt alle digitalen Ausgdnge nach den Daten ein
Ldscht den Ausgangskanal

Ldscht alle Ausgangskanéle

Stellt den Ausgangskanal ein

Stellt alle Ausgangskanale ein

Liest den Status des Eingangskanals
Liest den Status aller Eingangskanéle

Stellt den 16-bit Pulszahler 1 oder 2 auf Null
Liest den Inhalt des Pulszahlers 1 oder 2

DebounceTi ne)

Stellt die Entprellung (debounce time) fiir den
Zahler ein
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Funktionen und Arbeitsweisen der K8055D.DLL

OpenDevice

Syntax
FUNCTI ON OpenDevi ce( Car dAddress: Longint): Longint;

Parameter
CardAddress: Wert zwischen 0 und 3, der mit der Steckbriicke (SK5, SK6) auf K8055 Ubereinstimmt
(siehe Tabelle 1).

Ergebnis

Longi nt: Bei Erfolg wird der Rickgabewert die Adresse der Karte sein, die von der K8055-
Hardware gelesen wird.

Der Rickgabewert -1 gibt an, dass die K8055-Karte nicht gefunden wurde.

Beschreibung

Offnet den Kommunikationslink mit der K8055-Karte. Ladet die Treiber, die zur Kommunikation tiber
den USB-Port erforderlich sind. Dieses Verfahren soll erst erledigt sein, bevor Sie versuchen eine
Kommunikation mit K8055 zustande zu bringen.

Diese Funktion kann auch verwendet werden um die tatige K8055-Karte zu selektieren und sie zu
lesen und die Daten zu schreiben. Alle Kommunikationsroutinen nach der Selektion werden dieser
bestimmten Karte zugewiesen bis eine andere Karte selektiert wird.

Beispiel
var h: 1ongint;
BEG N
h: =OpenDevi ce(0); // Qpens the link to card nunber 0
END;
CloseDevice
Syntax

PROCEDURE d oseDevi ce;

Beschreibung

Entladet die Kommunikationsroutinen fir die KB055-Karte und entladet den Treiber fiir die
Kommunikation Uber den USB-Port. Diese Handlung ist der letzte Schritt im Applikationsprogramm vor
Beendigung.

Beispiel
BEGA N
Cl oseDevice; // The communication to the K8055 device is closed
END;
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Description of the DLL

ReadAnalogChannel

Syntax
FUNCTI ON ReadAnal ogChannel (Channel: Longint): Longint;

Channel : Wert zwischen 1 und 2, der mit dem zu lesenden Status des AD-Kanals, Ubereinstimmt.

Ergebnis
Longi nt: Die entsprechenden Daten vom 'Analogue to Digital Converter' werden gelesen.

Beschreibung
Die Eingangsspannung des selektierten 8-Bit '‘Analogue to Digital Converter' —Kanals wird in einen
Wert, der zwischen 0 und 255 liegt, umgesetzt.

Beispiel
var data: |ongint;
BEG N
dat a : = ReadAnal ogChannel (1);
/1 AD channel 1 is read to variable 'data'
END;

ReadlAllAnalog

Syntax
PROCEDURE ReadAl | Anal og(var Datal, Data2: Longint);

Parameter
Dat al, Data2: 'Pointers' auf die 'long integers' wo die Daten gelesen werden.

Beschreibung
Der Status von den beiden 'Analogue to Digital Converters' wird in einem Datenfeld von 'long integers'
gelesen.

Beispiel

procedure TForml. Buttonld ick(Sender: TObject);

var Datal, Data2: Longint;

begi n
ReadAl | Anal og(Datal, Data2); // Read the data fromthe K8055
Label 1. caption:=inttostr(Datal); // Display CHL data
Label 2. caption:=inttostr(Data2); // Display CH2 data

end;
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OutputAnalogChannel

Syntax
PROCEDURE CQut put Anal ogChannel (Channel : Longint; Data: Longint);

Parameter

Channel : Wert zwischen 1 und 2, der mit der 8-Bit DA Kanal-Nummer, deren Daten eingestellt
werden sollen, Ubereinstimmt.

Dat a: Wert zwischen 0 und 255, der zu dem 8-Bit 'Digital to Analogue Converter' geschickt werden
soll.

Beschreibung

Der angegebene 8-Bit 'Digital to Analogue Converter'-Kanal ist nach den neuen Daten geéandert
worden. Das bedeutet, dass die Daten einer spezifischen Spannung entsprechen. Der Wert O stimmt
mit der minimalen Ausgangsspannung Uberein (0 Volt) und der Wert 255 ist die maximale
Ausgangsspannung (+5V).

Ein Wert von 'Data’ zwischen diesen 2 AuRersten kann mit der folgenden Formel wiedergegeben
werden: Data / 255 x 5V.

Beispiel
BEG N
Qut put Anal ogChannel (1, 127);
/1 DA channel 1 is set to 2.5V
END;

OutputAllAnalog

Syntax

PROCEDURE Qut put Al | Anal og( Dat al: Longint; Data2: Longint);

Parameter

Dat al, Dat a2: Wert zwischen 0 und 255, der zu dem '8-Bit Digital to Analogue Converter' geschickt
werden soll.

Beschreibung

Die beiden 'Digital to Analogue Converter'-Kandle sind nach diesen neuen Daten ge&ndert worden.
Das heil3t, dass die Daten einer spezifischen Spannung entsprechen. Der Wert O stimmt mit der
minimalen Ausgangsspannung (0 Volt) Gberein und der Wert 255 stimmt mit der maximalen
Ausgangsspannung (+5V) tiberein. Der Wert 'Datal’ oder 'Data2' zwischen diesen 2 AuRRersten kann
mit der folgenden Formel wiedergegeben werden: Data / 255 x 5V.

Beispiel
BEG N
Qut put Al | Anal og(127, 255);
/'l DA channel 1 is set to 2.5V and channel 2 is set to 5V
END;
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Description of the DLL

ClearAnalogChannel

Syntax
PROCEDURE d ear Anal ogChannel (Channel : Longi nt);

Parameter
Channel : Der Wert zwischen 1 und 2, der mit der '8-Bit DA' Kanalnummer, in der die Daten geléscht
werden sollen, Ubereinstimmt.

Beschreibung
Der ausgewahlte DA-Kanal ist auf die minimale Ausgangsspannung (0 Volt) eingestellt.

Beispiel
BEG N
d ear Anal ogChannel (1); // DA channel 1 is set to 0V
END;

ClearAllAnalog

Syntax
PROCEDURE d ear Al | Anal og;

Beschreibung
Die beiden DA-Kanéle sind auf die minimale Eingangsspannung (0 Volt) eingestellt.

Beispiel
BEG N
ClearAl Analog; // Al DA channels 1 and 2 are set to 0V
END;

SetAnalogChannel

Syntax
PROCEDURE Set Anal ogChannel (Channel : Longint);

PParameter
Channel : Wert zwischen 1 und 2, der mit der '8-Bit DA' Kanalnummer, in der die Daten auf Maximum
eingestellt werden sollen, Gibereinstimmt.

Beschreibung
Der ausgewabhlte 8-Bit 'Digital to Analogue Converter'-Kanal ist auf die maximale Ausgangsspannung
eingestellt.

Beispiel
BEG N
Set Anal ogChannel (1); // DA channel 1 is set to +5V
END;
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SetAllAnalog

Syntax
PROCEDURE Set Al | Anal og;

Beschreibung
Alle Kanéle der '8-Bit Digital to Analogue Converters' sind auf die maximale Ausgangsspannung
eingestellt.

Beispiel
BEG N
Set Al'l Anal og; // DA channels 1 and 2 are set to +5V
END;

WriteAllDigital

Syntax
PROCEDURE WiteAl | Di gital (Data: Longint);

Parameter
Dat a: Wert zwischen 0 und 255, der zu dem Ausgangsport geschickt wird (8 Kanale).

Beschreibung

Die Kanale des digitalen Ausgangsports werden mit dem Status der entsprechenden Bits im
Datenparameter aktualisiert. Ein hoher Pegel (1) bedeutet, dass der Mikrocontroller IC1-Ausgang
bestimmt ist, ein niedriger Pegel (0) bedeutet, dass der Ausgang freigegeben ist.

Beispiel
BEG N
WiteAllDigital (7);
/1l Qutput channels 1...3 are on, output channels 4...8 are off
END;

ClearDigitalChannel

Syntax
PROCEDURE d ear Di gi t al Channel (Channel : Longint);

Parameter
Channel : Wert zwischen 1 und 8, der mit dem zu I6schenden Ausgangskanal Ubereinstimmt.

Beschreibung
Der selektierte Kanal wird freigegeben (geldscht).

Beispiel
BEG N
Cl earl Cchannel (4); // Digital output channel 4 is OFF
END;
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Description of the DLL

ClearAllDigital

Syntax
PROCEDURE Cl ear Al I Digital;

Ergebnis
Alle digitalen Ausgénge werden freigegeben.

Beispiel
BEG N
ClearAllDgital; // Al Qutput channels 1 to 8 are OFF
END;

SetDigitalChannel

Syntax
PROCEDURE Set Di gi t al Channel (Channel : Longint);

Parameter
Channel : Wert zwischen 1 und 8, der mit dem einzustellenden Ausgangskanal Gibereinstimmt.

Beschreibung
Der gewahlte Ausgangskanal wird eingestellt.

Beispiel
BEG N
Set Di gi t al Channel (1); // Digital output channel 3 is ON
END;

SetAllIDigital

Syntax
PROCEDURE Set Al I Digital;

Beschreibung
Alle digitalen Ausgangskanale werden eingestellt.

Beispiel
BEG N
SetAllDigital; // Al Qutput channels are ON
END;
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ReadDigitalChannel

Syntax
FUNCTI ON ReadDi gi t al Channel (Channel : Longi nt): Bool ean;

Parameter
Channel : Wert zwischen 1 und 5, der mit dem zu lesenden Eingangskanal Gbereinstimmt.

Ergebnis
Bool ean: TRUE bedeutet, dass der Kanal eingestellt ist und FALSE bedeutet, dass der Kanal
freigegeben ist.

Beschreibung
Der Status des gewdahlten Eingangskanals wird gelesen.

Beispiel
var status: bool ean;
BEG N
status := Readl Cchannel (2); // Read |nput channel 2
END;
ReadAlIDigital
Syntax

FUNCTI ON ReadAl | Digi tal : Longi nt;

Ergebnis
Longi nt: Die 5 LSB stimmen mit dem Status der Eingangskandle tberein. 'Hoch' (1) bedeutet das,
dass der Kanal HIGH ist, 'niedrig’ (0) bedeutet, dass der Kanal LOW ist.

Beschreibung
Die Funktion gibt den Status der digitalen Eingdnge wieder.

Beispiel
var status: |ongint;
BEG N
status := ReadAllDigital; // Read the Input channels
END;

ResetCounter

Syntax
PROCEDURE Reset Count er ( Count er Nunber: Longi nt);

Parameter
Count er Nunber : Wert 1 oder 2, der mit dem 'auf Null' zu setzenden Z&hler Gibereinstimmt.

Beschreibung
Der gewéhlte Zahler wird auf Null gesetzt.

Beispiel
BEG N
Reset Counter(2); // Reset the counter nunber 2
END;
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Description of the DLL

ReadCounter

Syntax
FUNCTI ON ReadCount er ( Count er Nunber: Longi nt): Longi nt;

Parameter
Count er Nunber : Wert 1 oder 2, der mit dem zu lesenden Zahler tibereinstimmt.

Ergebnis
Longi nt: Der Inhalt des 16-Bit-Impulszéahlers.

Beschreibung

Die Funktion gibt den Status des 16-Bit-Impulszahlers wieder.

Der Zahler 1 zahlt die Impulse, die in Eingang 11 eingegeben werden; Zahler 2 zahlt die Impulse, die in
Eingang 2 eingegeben werden.

Beispiel
var pul ses: |ongint;
BEG N
pul ses : = ReadCounter(2); // Read the counter nunber 2
END;

SetCounterDebounceTime

Syntax
PROCEDURE Set Count er DebounceTi nme( Count er Nr, DebounceTi ne: Longint);

Parameter

Count er Nunber : Wert 1 oder 2, der mit dem zu einstellenden Z&hler tbereinstimmt.
DebounceTi ne: 'Debounce’ (Entprellung) Zeit fir den Impulszahler.

Der DebounceTi me —Wert stimmt mit der fir den Impulszédhler einzustellenden '‘Debounce’ Zeit in
Millisekunden (ms) Uberein. Der Wert der 'Debounce Time' kann zwischen 0 und 5000 liegen.

Beschreibung

Die Z&hler-Eingange werden in der Software entprellt um falsches Auslésen, wenn mechanische
Schalter oder Relaiseingange verwendet werden, zu vermeiden. Die 'Debounce’ Zeit ist dieselbe fiir
ansteigende und fallende Flanken. Die Standard 'Debounce’ Zeit ist 2ms. Das heil3t, dass der Zahler-
Eingang mindestens 2 ms stabil sein muss, bevor er anerkannt wird; und wenn man die maximale
Zahlrate von ungefahr 200 Zahlungen pro Sekunde berticksichtigt.

Wenn die 'Debounce-Zeit auf 0 eingestellt wurde, dann ist die maximale Zahlrate ungefahr 2000
Zahlungen pro Sekunde.

Beispiel
BEG N
Set Count er DebounceTi ne( 1, 100) ;
/1 The debounce tine for counter nunmber 1 is set to 100ns
END;
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Neue Multicard-Funktionen und Verfahren

SearchDevices

Syntax
FUNCTION SearchDevices(): Longint;

Beschreibung
Die Funktion schickt die Daten aller an den Computer angeschlossenen Gerate zuriick. Der
zurlickgeschickte Wert ist ein Bitfeld.

Zuruckgeschickter Wert

Bin 0000, Dec 0 : Keine Gerate gefunden

Bin 0001, Dec 1 : Kartenadresse 0 wurde gefunden.
Bin 0010, Dec 2 : Kartenadresse 1 wurde gefunden.
Bin 0100, Dec 4 : Kartenadresse 2 wurde gefunden.
Bin 1000, Dec 8 : Kartenadresse 3 wurde gefunden.

Beispiel: zuriickgeschickter Wert 9 = Gerate mit Adresse 0 und 3 sind angeschlossen.

Hinweis
Sobald eine spezifische Gerateadresse mit einem Programm verbunden ist, hat ein anderes
Programm keinen Zugriff.

Beispiel
var devices: longint;
BEGIN
devices := SearchDevices; // Returns all devices
END;

SetCurrentDevice

Syntax
FUNCTION SetCurrentDevice(Address: Longint): Longint;

Beschreibung
Die Funktion stellt das jetzig gesteuerte Gerat ein. Der zurlickgeschickte Wert ist die Gerateadresse,
wenn dieser Wert -1 ist, wurde kein Gerat mit dem Adressenparameter gefunden.

Parameter
Adresse: Wert 0 bis 3, der mit der Gerateadresse Ubereinstimmt.

Beispiel
var device: longint;
BEGIN
device := SetCurrentDevice(3); // Returns 3 if device is connected
END;

Version

Syntax
PROCEDURE Version;

Description
Das Verfahren zeigt ein Fenster mit der Versionnummer der DLL-Software, die bei
Unterstitzungsfunktionen gefragt werden konnte.

Beispiel
BEGIN
Version; // Popup window with version number
END;
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Description of the DLL

Die K8055D.DLL in Delphi verwenden

In diesem Anwendungsbeispiel werden die Arbeitsweisen und die Funktionen der K8055.DLL erklart.
Auch werden die 2 wichtigsten DLL -Signale: QpenDevi ce und C oseDevi ce verdeutlicht.

uni t K8055;
interface

uses
W ndows, Messages, SysUtils, O asses, Gaphics, Controls, Forns, Dialogs,
StdCtrls, ExtCirls, ConCirls;

type
TForml = cl ass(TForm

G oupBox1l: TG oupBox;
SK6: TCheckBox;
SK5: TCheckBox;
Buttonl: TButton;
Label 1: TLabel ;
procedure FornC ose(Sender: TObject; var Action: TC oseAction);
procedure Buttonld ick(Sender: TObject);

private
{ Private declarations }
public
{ Public declarations }
end,
var

Fornml: TFormil;
ti med: bool ean;

i mpl ement ation

{$R *. DFM
functi on OpenDevi ce(CardAddress: Longint): Longint; stdcall; external 'K8055d.dll";
procedure Cl oseDevice; stdcall; external 'K8055d.dll";

functi on ReadAnal ogChannel (Channel : Longint):Longint; stdcall; external 'K8055d.dll";
procedure ReadAl | Anal og(var Datal, Data2: Longint); stdcall; external 'K8055d.dll";
procedur e Qut put Anal ogChannel (Channel : Longint; Data: Longint); stdcall; external

' K8055d. dl | ' ;

procedure Qutput All Anal og(Datal: Longint; Data2: Longint); stdcall; external 'K8055d.dll";
procedure C ear Anal ogChannel (Channel : Longint); stdcall; external 'K8055d.dlI";
procedure C earAll Anal og; stdcall; external 'K8055d.dll";

procedure Set Anal ogChannel (Channel : Longint); stdcall; external 'K8055d.dll";

procedure SetAll Anal og; stdcall; external 'K8055d.dll";

procedure WiteAllIDi gital (Data: Longint);stdcall; external 'K8055d.dlI";

procedure C earDigital Channel (Channel : Longint); stdcall; external 'K8055d.dll";
procedure ClearAllDigital; stdcall; external 'K8055d.dll";

procedure SetDigital Channel (Channel : Longint); stdcall; external 'K8055d.dlI";
procedure SetAllDigital; stdcall; external 'K8055d.dll";

functi on ReadDi gi tal Channel (Channel : Longint): Bool ean; stdcall; external 'K8055d.dll";
function ReadAl I Digital: Longint; stdcall; external 'K8055d.dll";

functi on ReadCounter(CounterNr: Longint): Longint; stdcall; external 'K8055d.dll";
procedure ResetCounter(CounterNr: Longint); stdcall; external 'K8055d.dll";

procedur e Set Count er DebounceTi ne( Count er Nr, DebounceTi me: Longi nt); stdcall; external
' K8055d. dl | *;
procedure TForml. For nCl ose(Sender: TObject; var Action: TC oseAction);
begi n
Cl oseDevi ce;
end;

procedure TForml. Buttonld i ck(Sender: Thject);
var h, Car dAddr: | ongi nt;
begin
Car dAddr: = 3- (i nteger (SK5. Checked) + integer(SK6.Checked) * 2);
h: = OpenDevi ce( Car dAddr) ;
case h of
0..3: label12.caption:="Card '+ inttostr(h)+ connected';
-1: label 12. caption: =" Card '+ inttostr(CardAddr)+ not found;
end;
end;

end.
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Die K8055D.DDL in Visual Basic verwenden

In diesem Anwendungsbeispiel werden die Arbeitsweisen und die Funktionen der K8055.DLL erklart.
Auch werden die 2 wichtigsten DLL -Signale: OQpenDevi ce and C oseDevi ce verdeutlicht.

Hinweis: Achten Sie darauf, dass Sie die Datei in den Windows' SYSTEM32'-Ordner kopieren.

Option Explicit

Private Decl are Function OpenDevice Lib "k8055d.dll" (ByVal CardAddress As Long) As Long
Private Declare Sub C oseDevice Lib "k8055d.dlI" ()

Private Decl are Function ReadAnal ogChannel Lib "k8055d.dll" (ByVal Channel As Long) As Long
Private Declare Sub ReadAll Analog Lib "k8055d.dll" (Datal As Long, Data2 As Long)

Private Decl are Sub Qut put Anal ogChannel Lib "k8055d.dll" (ByVal Channel As Long, ByVal Data As
Long)

Private Declare Sub QutputAll Analog Lib "k8055d.dll" (ByVal Datal As Long, ByVal Data2 As
Long)

Private Declare Sub C ear Anal ogChannel Lib "k8055d.dll" (ByVal Channel As Long)

Private Declare Sub Set All Anal og Lib "k8055d.dlI" ()

Private Declare Sub ClearAll Analog Lib "k8055d.dl 1" ()

Private Declare Sub Set Anal ogChannel Lib "k8055d.dll" (ByVal Channel As Long)

Private Declare Sub WiteA ID gital Lib "k8055d.dll" (ByVal Data As Long)

Private Declare Sub C earDigital Channel Lib "k8055d.dll" (ByVal Channel As Long)

Private Declare Sub ClearAllDigital Lib "k8055d.dll"

Private Declare Sub SetDigital Channel Lib "k8055d.dll" (ByVal Channel As Long)

Private Declare Sub SetAlIDigital Lib "k8055d.dlIl"

Private Decl are Function ReadDi gital Channel Lib "k8055d.dll" (ByVal Channel As Long) As
Bool ean

Private Declare Function ReadAlIDigital Lib "k8055d.dll" () As Long

Private Declare Function ReadCounter Lib "k8055d.dll" (ByVal CounterNr As Long) As Long
Private Declare Sub ResetCounter Lib "k8055d.dll" (ByVal CounterNr As Long)

Private Declare Sub Set Count er DebounceTi ne Lib "k8055d.dll" (ByVal CounterNr As Long, ByVal

DebounceTi ne As Long)

Private Sub Connect_Cick()
Di m CardAddress As Long
Dinm h As Long
CardAddress = 0
CardAddress = 3 -
h = OpenDevi ce( Car dAddr ess)
Sel ect Case h

Case 0, 1, 2, 3
Label 1. Caption = "Card " + Str(h) + " connected"
Case -1
Label 1. Caption = "Card " + Str(CardAddress) + "
End Sel ect

End Sub

Private Sub Form Term nate()
Cl oseDevi ce
End Sub

(Check1(0).Value + Checkl(1).Value * 2)

not found"
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Description of the DLL

Die K8055D.DLL in Borland C++ Builder verwenden

In diesem Anwendungsbeispiel werden die Arbeitsweisen und die Funktionen der K8055.DLL erklart.
Auch werden die 2 wichtigsten DLL -Signale: OpenDevi ce and Cl oseDevi ce verdeutlicht.

//Listing K8055D. h
#i fdef __cpluspl us

extern "C' {
#endi f

#define FUNCTI ON __decl spec(dl i nport)

FUNCTI ON | ong __stdcal | OpenDevice(l ong CardAddress);

FUNCTI ON __stdcall C oseDevice();

FUNCTI ON | ong __stdcal |l ReadAnal ogChannel (1 ong Channel);

FUNCTI ON __stdcall ReadAll Anal og(l ong *Datal, |ong *Data2);
FUNCTI ON __stdcal | Qut put Anal ogChannel (I ong Channel, |ong Data);
FUNCTI ON __stdcall Qutput Al Anal og(l ong Datal, |ong Data2);
FUNCTI ON __stdcal | C ear Anal ogChannel (| ong Channel);

FUNCTI ON __stdcall dearAll Anal og();

FUNCTI ON __stdcal | Set Anal ogChannel (1 ong Channel);

FUNCTI ON __stdcall SetAll Anal og();

FUNCTION __stdcall WiteAllD gital (I ong Data);

FUNCTI ON __stdcal | C earDigital Channel (I ong Channel);

FUNCTION __stdcall ClearAllDi gital ();

FUNCTI ON __stdcal | SetDigital Channel (I ong Channel);
FUNCTI ON __stdcall SetAllIDigital();

FUNCTI ON bool __stdcall ReadDi gital Channel (I ong Channel);
FUNCTION I ong __stdcall ReadAlIDigital();

FUNCTI ON |l ong __stdcall ReadCounter(long CounterNr);

FUNCTI ON __stdcall ResetCounter(long CounterNr);

FUNCTI ON __stdcal | Set Count er DebounceTi ne(l ong CounterNr, |ong DebounceTi ne);

#i f def cpl uspl us

}
#endi f

//Listing Unitl.cpp
e e T T

#i ncl ude <vcl . h>
#pragma hdr st op

#include "Unitl. h"
#i ncl ude "K8055D. h"

#pragma package(smart_init)
#pragma resource "*.df nf
TFornml *Formt;

e e T
__fastcall TForml:: TFor mi( TConponent * Oaner)
TFor m( Oaner)
{
}
e e T T

void _ fastcall TFornl:: Connect1d i ck(TCbject *Sender)

int CardAddr = 3 - (int(CheckBox1l->Checked) + int(CheckBox2->Checked) * 2);
int h = OpenDevi ce(CardAddr);
switch (h) {
case O :
case 1 :
case 2 :
case 3 :
Label 1->Caption = "Card " + IntToStr(h) + " connected";
br eak;
case ~-1:
Label 1->Caption = "Card " + IntToStr(CardAddr) + " not found";

void __fastcall TFornil:: FornCl ose(TObj ect *Sender, TC oseAction &Action)

Cl oseDevi ce();
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